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Voraussetzungen fiir dieses Modul

Modul ist Voraussetzung fiir

BAI0622: Automation Anwendung (AUTA)

OEOEE®OOBOOO®

Moduldauer 1 Semester
Notwendige Anmeldung -
Verwendbarkeit des Moduls -
Lehrveranstaltung | Dozent/in | Art | Teilnehmer | Anzahl SWS Workload
(maximal) | Gruppen |(;;) | Prisenz | Selbst-
(22) studium
1| Automation Zetbe | V 25 1 2 30 20
Grundlagen
2| Automation Zerbe 0 25 1 1 15 20
Grundlagen
3| Automation Zerbe L 25 1 1 15 25
Grundlagen
Summe 4 60 65
Workload fiir das Modul 125




Qualifikationsziele

Die Studierenden ...

kennen die Grundlagen und Prinzipien der Steuerungs- und
Regelungstechnik

kénnen steuerungs- und regelungstechnische
Aufgabenstellungen mit ingenieurtechnischen Methoden
beschreiben und I6sen.

kennen den Entwurf von Anlagen unter Berlcksichtigung
regelungstechnischer Aspekte und das Einstellen von
Regelkreisen.

Inhalte

Prozess, System, Signal und Information

Messen, Steuern, Regeln, Stellen

Regelstrecken, Regeleinrichtungen, geratetechnische
Reglerrealisierung

Zweipunktregler, Stellglieder, geschlossener Regelkreis,
vermaschte Regelkreise

digitale Regelungstechnik

Steuerungstechnik, binare Verknupfungsfunktionen
Modellierung von Systemen,

Matlab

Ausgewahlte Beispiele

Vorleistungen und
Modulpriifung

Vorleistungen:

Erfolgreiche Teilnahme an den Laboribungen

Modulprifung:

100 % Klausur Uber 90 min im Prifungszeitraum
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