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Lehrveranstaltung | Dozent/in Art | Teilnehmer | Anzahl SWS Workload

o) |(maximal) |Gruppen |(;) |[Prasenz | Selbst-

Egdium

1| Sensortechnik Zerbe V 25 1 1 15 15

2| Sensortechnik Zerbe U 25 1 1 15 15

3| Bussysteme Schorcht V 25 1 1 15 15

4| Bussysteme Schorcht U 25 1 1 15 20
Summe 4 60 65

Workload fiir das Modul 125




Qualifikationsziele

Die Studierenden ...

e kennen den Aufbau und die Funktionsweise von Sensoren.

o verstehen die grundlegenden technischen Prinzipien zur
Umwandlung physikalischer Gréf3en in elektrische Signale.

e kennen die Moéglichkeiten der Anwendung dieser Prinzipien
fur konkrete Anwendungen und Messaufgaben.

e kennen Applikationen der Sensorik in der Gebaudetechnik.

Die Studierenden ...

e erwerben einen umfassenden Uberblick Uber verbreitete
Bussysteme in den verschiedenen technischen
Anwendungsgebieten zur Ubertragung von Sensordaten.

e verstehen die allgemeinen Aufgaben sowie den
grundlegenden Aufbau und die Funktionsweise von
Bussystemen.

e kennen Eigenschaften, Topologien, Datenformate und
Arbeitsweise sowie der Komponenten konkreter Bussysteme
der Anwendungsgebiete Gebaudetechnik,
Kraftfahrzeugtechnik (Automotive) und
Automatisierungstechnik.

e konnen vorhandene Schnittstellen nutzen, um in eigenen
Anwendungen den Zugriff auf das Bussystem bzw. Knoten
am Bussystem zu integrieren.

Inhalte

Sensortechnik
e Grundlagen Messtechnik/Messwerterfassung/Messfehler

e mathematisch/physikalische Grundlagen der Sensortechnik
e Sensorprinzipien

¢ Signalwandlung nichtelektrisch/elektrisch

e Sensorik in der Gebaudetechnik

Bussysteme

e Grundlagen, Kommunikationsebenen, Busarchitekturen,
Busmanagement, Anwendungsprotokolle
e Zeit-Synchronisation in Echtzeitumgebungen
Koppelelemente (Bridges, Router, Gateways)
e Ausgewahlte Bussysteme
- Gebaudetechnik
(LON, KNX/EIB, [Wireless] M-Bus, LCN, BACnet)
- Kraftfahrzeugtechnik
(CAN, LIN, TTP, TTCAN, FlexRay, MOST)
- Automatisierungstechnik
(Profibus, Interbus, AS-Interface, EtherCAT, CANopen)

Vorleistungen und
Modulpriifung

Vorleistungen:
e Erfolgreiche Durchfihrung Laborversuch Bussysteme

Modulprifung:
e 50 % Testat Uber 90 min Bussysteme semesterbegleitend
e 50 % miindliche Priifung Gber 30 min Sensortechnik im PZR
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